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Рассказ о видеомагнитофонах УМС НА-4677М5/ 
4777Мб5, начатый в РЭТ №1, 2003 г., был бы непол- 
ным без информации об их лентопротяжном меха- 
низме. В статье Вы найдете методику фазировки ме- 
ханизма, его сервисный режим и механические на- 
стройки. 


ФАЗИРОВКА МЕХАНИЗМА 

На иллюстрациях представлен вид сверху (рис. 1) 
и вид снизу [рис. 82) лентопротяжного механизма 
(ЛПМ) видеомагнитофонов НА-4677М$/4777М5 
(НА-4871М$//471М5$) фирмы УС. В скобках при- 
ведены номера деталей (раг6 питпег) в соответствии 
с технической документацией. Необходимо отметить, 
что существуют две разновидности механизма, ко- 
торые отличаются в основном диаметром шкива на 
статоре ведущего вала (ВВ). У видеомагнитофонов 
со стандартной скоростью перемотки кассеты шкив 
имеет диаметр приблизительно З2 мм, у аппаратов с 
повышенной скоростью перемотки диаметр шкива 
составляет 43 мм. 

При сборке и фазировке данного механизма (по- 
сле замены неисправных деталей) необходимо 
установить ЛПМ в особое состояние. Для этого ме- 
ханизм извлекаем из ВМ и переворачиваем нижней 
стороной вверх. Вращая шкив червяка по направле- 
нию к лицевой панели, совмещаем отверстия в про- 


граммной шестерне и шасси механизма. После это- 
го осуществляем установку и фазировку деталей, 
связанных с программной шестерней. 

На рис. 3 показана фазировка программной 
планки и положение связанных с ней деталей. При 
установке программного переключателя совмеща- 
ем метки (в виде стрелок), расположенные на его 
нижней стороне. 

На рис. 4 показана фазировка механизма кас- 
сетоприемника (без рычага открывания шторки 
((Р2ОЗ384-ООЗА] и планки привода этого рычага 
(1РЗОЗ39-0082Е])]. 


СЕРВИСНЫЙ РЕЖИМ 

Сервисный режим механизма обеспечивает воз- 
можность проверки работы ЛПМ в основных режи- 
мах без загрузки кассеты, что позволяет визуально 
проконтролировать положение узлов механизма в 
процессе работы и убедиться в правильности сбор- 
ки и фазировки механизма после его ремонта. 

Чтобы перевести механизм в сервисный режим, 
необходимо закоротить контрольные точки ТРОМО и 
ТРУООЛ (ТЕЗТ), расположенные на плате справа от 
дисплея, включить ВМ в сеть, нажать кнопку РО\\/ЕР 
и, отведя рычаги фиксации, загрузить кассетопри- 
емник. После этого механизм готов к работе в сер- 
висном режиме. 
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Рис. 1. Лентопротяжный механизм (вид сверху] 
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Рис. 2. Лентопротяжный механизм (вид снизу] 
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Рис. 3. Фазировка программной планки 


ИЗВЛЕЧЕНИЕ КАССЕТЫ ВРУЧНУЮ 

Рассмотрим последовательность действий для 
извлечения из ВМ кассеты вручную при неисправ- 
ности в электрической схеме или в механизме. 

При возможной неисправности в электрической 
схеме выполняем следующие операции: 
вращая шкив двигателя загрузки в направле- 
нии лицевой панели, расправляем ленту, придержи- 
вая ее таким образом, чтобы не испачкать в смазке; 
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Рис. 4. Фазировка механизма кассетоприемника 


. снимаем верхнюю планку кассетоприемника, 
нажимая на фиксаторы, расположенные слева и 
справа, и сдвигая планку вперед. Кассету оставляем 
в нижнем положении; 
вынимаем кассету и, удерживая защитный ко- 
зырек в открытом положении, чтобы не замять ленту, 
подматываем ленту на приемную бобину. 

При возможной неисправности механизма вы- 
полняем следующие операции: 
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. отводим рычаг регулятора натяжения ленты и 
снимаем ленту с подающей и приемной стоек; 

. выводим пружину, обеспечивающую прижим 
к ведущему валу прижимного ролика, из зацепления 
с рычагом прижимного ролика; 

. снимаем верхнюю планку кассетоприемника 
и вынимаем кассету описанным выше способом. 


МЕХАНИЧЕСКИЕ НАСТРОЙКИ 

Механические настройки требуются только в слу- 
чае замены блока магнитных головок (Б МГ), БВГ или 
ЛПМ в сборе. Рассмотрим процедуру настроек. 

Регулировка огибающей ЧМ-сигнала. Включа- 
ем воспроизведение тестовой кассеты и перево- 
дим ВМ в режим ручной регулировки трекинга од- 
новременным нажатием кнопок «+» и «—» пере- 
ключения каналов. При помощи осциллографа 
контролируем форму сигнала в контрольной точке 
ТРЛОБ (РВ ЕМ)] и, регулируя высоту подающей 
или принимающей направляющих стоек, доби- 
ваемся максимальной линейности формы сигна- 
ла. Выгружаем кассету, затем вновь ее загружа- 
ем и проверяем форму сигнала. 

Регулировка наклона блока магнитных головок 
[БМГ). После замены БМГ необходимо отрегулиро- 
вать его по высоте так, чтобы расстояние от плоско- 
сти шасси до пластины БМГ составляло 12,4 мм. 
Затем включаем воспроизведение тестовой кассе- 
ты и устанавливаем режим ручной регулировки тре- 
кинга. При помощи осциллографа контролируем сиг- 
налы на терминале АЦОО ОЧТ и в контрольной точ- 
ке ТРАООЛ (СТЕ.Р). Регулируя три винта, добиваемся 


положения БМГ, при котором сигналы в указанных 
точках имеют максимальную амплитуду. 

Регулировка положения БМГ относительно ВВ. 
Включаем воспроизведение тестовой кассеты и 
устанавливаем режим ручной регулировки трекинга. 
Ослабляем два винта крепления регулировочной пла- 
стины и поворачиваем БМГ до упора в сторону ВВ. 
Контролируя сигнал в контрольной точке ТРЛОб (РВ 
ЕМ), поворачиваем БМГ в сторону БВГ до тех пор, 
пока амплитуда сигнала РВ ЕМ не достигнет первого 
максимума. Подстраивая трекинг вручную, убежда- 
емся, что при центральном положении трекинга ам- 
плитуда сигнала максимальна. При необходимости 
корректируем положение БМГ. В завершение опе- 
рации затягиваем винты крепления. 

Для моделей ВМ с двумя видеоголовками и ре- 
жимом записи ЁР настройка проводится с помощью 
видеокассеты, записанной в режиме ЁР. При этом, 
поворачивая БМГ в сторону БВГ, необходимо до- 
стичь второго максимума амплитуды сигнала РВ ЕМ. 

Регулировка предварительной установки трекинга 
(производится только в моделях ВМ с двумя видео- 
головками). Включаем воспроизведение тестовой 
кассеты, записанной в режиме ЕР, и, контролируя 
сигнал в контрольной точке ТРЛОБ [РВ ЕМ), убежда- 
емся, что процесс автотрекинга успешно завершил- 
ся. Устанавливаем ВМ в режим автоматической на- 
стройки, передавая с сервисного пульта код «50». 
Когда настройка заканчивается, ВМ переходит в ре- 
жим СТОП. Если ВМ переходит в режим выгрузки 
кассеты, необходимо повторить регулировку поло- 
жения БМГ относительно ВВ [см. выше). 
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